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课题：任意角的三角函数

教学目标：
[image: image1.wmf]1.

掌握角的概念的推广，终边相同的角的表示； 
[image: image2.wmf]2.

掌握弧度与角度的转化关系，扇形面积及弧长公式； 
[image: image3.wmf]3.

任意角的三角函数的定义，三角函数线及其应用。
教学重点：与
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角终边相同的角的公式、弧长公式、扇形面积公式的运用．

（一） 主要知识：
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角的概念的推广；象限角、轴线角；与
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角终边相同的角为
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角的度量；角度制、弧度制及其换算关系；弧长公式
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、扇形面积公式
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任意角的三角函数，三角函数线的定义.

（二）主要方法：
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各象限角的三角函数值符号规律：正弦……上为正，下为负，横为零

                               余弦……右为正，左为负，纵为零

                               正切……一三为正，二四为负，横为零，纵不存在
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要正确利用三角函数线解答“三角函数值的大小比较”和“解简单三角不等式”
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三角函数的有界性：
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（利用正、余弦函数的有界性可以解决一些值域或最值计算问题）
（三）典例分析： 
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弧长到达
[image: image22.wmf]Q

点，则
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的坐标为
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问题2．（
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为第三象限角，则
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第一或第二象限 ；
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第二或第三象限
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问题3．求函数
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的定义域.
问题4．已知一扇形的中心角为
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，所在圆的半径为
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，求扇形的弧长及该弧所在的弓形的面积；
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为多少弧度时，该扇形有最大面积？
（四）课后作业： 
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为第三象限的角，则
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一定是负数  
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终边与坐标轴重合的角的集合是                                       
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确定下列各式的符号：
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（五）走向高考： 
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